
Esperimentazioni di Fisica II

Esercitazione 6 – Misure in ac –
Partitore compensato
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Per 0 il circuito si comporta come un partitore resistivo
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Per  il circuito si comporta come un partitore capacitivo
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Il partitore si dice compensato se il 
rapporto
di partizione è indipendente dalla 
frequenza, ovvero se R1C1 = R2C2
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Partitore compensato nel 
dominio del tempo
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Compensazione della sonda
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